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Systembhalter

Der PTZmove.tower ist die Saulenlésung des KST-
SH-B4 Systems, das eine robotische Hohenverstel-
lung einer Kamera on air mittels CamBot.PTZ oder
CamBot.Pro ermdglicht.

Angetrieben von einem redundanten Robotik Enco-
der-Riemen wird ein vertikales Verfahren um 1.600
mm (optional auch in Sonderlangen), entlang der
Trager-Profile mit vier LinearfUhrungen, ermdglicht.

Mit einer maximalen Verfahrgeschwindigkeit von
500 mm / sek lassen sich innerhalb kirzester Zeit
Positionen wechseln und mit einer Traglast von bis
zu 20 kg konnen verschiedene PTZ-Kameras einge-
setzt werden (Traglast anwendungsabhangig be-
grenzt).

Das KST-SH-B4 System ist normalerweise zur Mon-
tage an der Wand gedacht, der Tower ermdglicht
nun aber den Einsatz frei im Raum eines Studios.

Durch die innen liegende KabelfUhrung und das ver-
baute Rollensystem unter der Bodenplatte ist auch
ein Versetzen des Towers im Raum maoglich. Voraus-
setzung dafur ist lediglich das Vorhandensein der
bendtigten Kabel an der gewlnschten Position.

Der Tower besteht aus dem Systemhalter KST-SH-
B4 und kann mit verschiedenen Systemtragern kom-
biniert werden.
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Systemtrager

Die PTZ-Kamera wird am Tragermodul KST-ST-PTZD
montiert, das Uber das Gleitlager mit der Linearfuh-
rung und dem Riemen-Antrieb verbunden ist.

Neben dem Kamera-Halter verfugt der Trager Uber
eine hohenverstellbare, schwenkbare Vesa-Mount-
Halterung fur Displays bis 32" und eine weitere Mon-
tage-Position fur ein zweites, kleineres Display oder
z. B. eine Kamera-Nummern-Platte.

Die Tragereinheit hat eine GroBe von 765 x 280 mm
und ist aus Resopal-Vollstoff gefertigt.

Der Systemhalter kann mit verschiedenen Tragermo-
dulen kombiniert werden. Neben dem KST-ST-PTZD
stehen folgende Varianten zur Verflgung:

* KST-ST-PTZ1 ausgelegt fur eine PTZ-Kamera

* KST-ST-PTZ2H fur die Aufnahme von zwei hori-
zontal angeordneten PTZ-Kameras

e KST-ST-PTZ2V fur die Aufnahme von zwei vertikal
angeordneten PTZ-Kameras
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